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F(p) transformée de Laplace, fonction complexe de la variable complexe p, 

notée :

 )(L)( tfpF =

« image » de f « original » de F

1. DÉFINITION ET PROPRIÉTÉS



Propriétés :
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ce qui ne change le résultat que si f est infinie en 0, comme pour la 

distribution de Dirac « dérivée » d’un échelon
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• transformée de Laplace de la dérivée et d’une primitive
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équations algébriques



exemple de calcul pour : )()sin()( tutetf
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Tableau de transformées de Laplace
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2.1 Réponse temporelle d’un système linéaire à une excitation quelconque 

s(t) sortie du système liée à e(t) par 
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avec la notation de Laplace : 
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2. APPLICATION À LA RÉPONSE TEMPORELLE



On  trouve ainsi la réponse temporelle à l’excitation quelconque e(t), pour 

S(p) connu décomposition en éléments simple original s(t)
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2.2 Temps de réponse à 5% d’un passe-bas du second ordre
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Le calcul des dépassements donne accès au décrément logarithmique : 
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Dépassement



Si on veut qu’il n’y ait pas de dépassement, il faut prendre alors  = 1 pour 

avoir la réponse la plus rapide 

Le temps de réponse à 5% est minimal pour  = 0,69, valeur pour laquelle le 

système oscille
.
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