
Démodulation d’amplitude par détection de crêtes 

On note τ la constante de temps du circuit RC. 

— Si maxτ > τ  et que l’on envoie la porteuse modulée par le signal modulant : [ ] )cos()cos(1)( pm0e ttmUtu ωω+= , avec 

mp ω>>ω  certaines crêtes ne sont pas détectées : 

 

… ce qui veut dire que si l’on n’envoie que le signal modulant : « enveloppe » [ ])cos(1)( m0e tmUtu ω+= , la diode D est bloquée 
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— Si maxτ < τ , on détecte toutes les crêtes, maxτ  : 

 

Ainsi, si l’on envoie que le signal modulant, on a ttutu ∀=  )()( es  : 

 

  



— Si pmax T>>τ=τ , la détection de crête est optimale : on détecte toutes les crêtes, sans que le signal de sortie ne décroisse 

trop entre deux crêtes : 
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(i) D passante si )(e tu  croissante et alors )()( es tutu = . 

(ii) D bloquée si )(e tu décroissante et alors s e( ) ( )u t Cte u t= > . 
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la porteuse quand pTRC >>=τ  car on a alors 
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tout vérifiés sur une période mT .  

Si on n’envoie que le signal modulant : [ ])cos(1)( m0e tmUtu ω+= , D peut être passante : )()( es tutu = , même quand )(e tu  est 

décroissante. En fait D est passante à tout instant quand [ ])cos(1)( m0e tmUtu ω+=  si et seulement si : 
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d)( eess . C’est précisément cette condition qui permet de trouver maxτ . 

 


